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El robot M5-EDU-SL es un brazo robdtico de 5 grados de
libertad con gripper, desarrollado espedalmente para uso
educativoy de investigacidn.

El software permite controlar cada eje del robot en forma
individual y conjunta. Ademas permite la programadidn de
ciclos continuos de funcionamiento y posee un simulador en
30 para programacion off-line.

Bl M5-EDU-SL es una poderosa herramienta para ensefiar
robdtica, conceptos de electrdnica, programacidn, mecanicay
es ideal para aplicaciones de inteligencia artificial, vision artificial
e investigacion.,

ybotico M5-EDU-SL

ESPECIFICACIONES

Brazo Mecanico

Configuracion: Brazo antropomdrfico de 5 ejes
Capaddad de carga: 400 gr (con el brazo extendido)
Repetibilidad: +/- 0.5 mm

Rango de gjes!
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Alcarice: 370 mm

Veloddad: 70%seg

Realimentacion de posicidn: Encoders incrementales
Funcion de home: Micraswitch en cada eje
Actuadores: Motorreductores de CC

Tipo de transmision: Directa

Peso! | 5 kg

Controlador

Comunicaddn: USE 2.0

Salidas/Entradas: 4 sal, digitales, 4 erit, digtales
Control de ejes: Tiempo real (FID, PYWM)
Definicion de posiddn: Coordenadas absolutas cartesianas, joints
Control de trayectoria: Joints, lineal

Software

Entorro grafico para Windows,

Simulador en 300 permite programaddn offi-line, simulaadn de
cidos, manipulacion de plezas,

Visualizacion de cdleulos de cinematica directa e inversa.
Médulo de aprendizaje en simulador,

Incluye,

- Camara web montada sobre el terminal.

- Manual de usuario.

- Guia con practicas vy ejemplos.

- Manual con protocolos de comunicadion.

- Un curso en pdf de "Introduccion a la Robdtica™ con | |
capitulos tedricos y practicos que van desde la historia de la
robdtica hasta aplicaciones de inteligencia artificial.



